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Relacoes de Transmissao Redutor

Motoredutor P4742-203 DC

P4742-203 DC 12 VOLTS

¢/ Eixo de 4mm ou 6mm

Relacdes de Transmissao Redutor P4742-203 DC
24 VOLTS

MOTORES DE CORRENTE CONTINUA 24 VOLTS - MODELO 203

MOTORES CORRENTE DC
MODELO 203 -(CC)

ool . | 00| ge | e
I=X:1 Pares 3600 rpm 7400 rpm 13600 rpm
VGIOC-TOR]W h’eloc- Torque Veloc.Torque
RPM _Kgf.cm RPM IKgf.crn RPM Kaf.cm

a71 | 2 | 764 | 04 [1571] 17 |2887| 1.1
801 | 3 | 449 07 |24 | 28 |1698| 19

1346 | 3 267 13 | 550 | 47 |1010| 3

2280 | 4 [157 21 (323 |80 [504 | 5
3848 | 4 [oa | 36 | 102 N 353 | 8o
o542 | 5 |55 | 61 |13 [ 20
10095 | 5 | 33 | 103 | 67 124 [
18692 | 6 |193 El K
31415 [ 6 [ 115 [ 235 | <2 O
s:406 | 7 | 67 [ 22 [ ==
sorss | 7 | a0 JEXN 22 JEXN s JEXI
152589 8 (24 [« - T
256452 8 (14 [ 22 -

|
|
oo | e | o [ M | gam [ e |
1=X:1 :Pares 1600 rpm 3100 rpm 3600 rpm 4400 rpm 6600 rpm 9800 rpm
‘ Veloc.[Torque Veloc.lTorque Veloc.[Torque\Veloc. Torque Veloc. Torque Veloc. Torque
| RPM Kgf.cm RPM Kgf.cm RPM Kgf.cm RPM Kgf.cm RPM Kgf.cm RPM Kgf.cm
471 | 2 [3307| 03 (6582 06 |7643| 04 |9342| 08 [14013] 056 20807 10
801 | 3 (1998 05 [387.0| 10 (4494 08 |5493| 13 (8240 11 (12235 17
1346 | 3 [1139| 09 [230.3| 17 |267.5 13 |3269| 23 [4903| 18 (7281 28
2280 | 4 (699 | 15 [1354| 28 [157,3| 22 |1922| 38 (2883 31 (4281 48
3848 | 5 |416| 25 |806 | 47 (035 | 36 [1143] 65 [1715] 53 [2547
6542 | 5 4,2 673-1009| 8.9 |1498-
e s I o o I > [
18692 7 166 [ 19.3 [ 235 I 353
31415 | 7 | 51 [ oo [ 5 O 120 R 210
53406 | & |30 N 52 B 7 B 52 B 124
897,58 | 8 a0 JEXN 40 JEXN 74
ol o | o (> = N = (> -
= B b 6 Bl B

Obs. As velocidades podem ser influenciadas pela carga aplicada em -20%
Ex: Excede o maximo de torque permitido 10kgf.cm



